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Bemerkung:

Die Stabilitatsuntersuchung eines nichtlinearen Systems mittels Linearisie-

rung funktioniert nicht, falls
—_—

1) fur alle Eigenwerte A; von A gilt: >
) o
Re(};) <0, @l— J

2) und fur mindestens ein Eigenwert \; gilt:

Re(\) =0, Ql(é‘?) =0

Das mathematische Pendel wird beschrieben durch die nichtlineare DGL

Beispiel:

&= 7%sin¢ = u?sin®

Dabei ist
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